OMmRrRON

J1000 Frekvenciavaltd sorozat

Az alapvet 6 inverter

Teljesitménytartomany:

1x230VAC: 0.1 -1,5kW
3 x 230 VAC: 0.1 — 4.0 kW
3 x400 VAC: 0.2 — 4.0 kW

V/F motorvezérlés
Nagy nyomaték mar 3 Hz frekvencian (150%)
Kettés besorolas:

0 normal tizem 120% / 1 perc talterhelés

0 nehéz lizem 150% / 1 perc tllterhelés
Tulterhelés érzékelés funkcid (akar 150% 1 percig)
Motor termikus védelem
Szabadon konfiguralhaté V/F karakterisztika
5 programozhato6 digitalis bemenet
1 programozhat6 digitalis kimenet
1 programozhaté analég kimenet
Opciondlis Modbus kommunikacié RS-232C/485
CE, UL, cUL, TUV, RoHS megfeleléség
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Miiszaki adatok

Tipusmeghatarozas

Z: European standard
specifications

A:  Standard specs

JZAB

J1000 series J

Voltage:
B: Single-phase 200 VAC

OP1BA

| -I:‘-.fersion
Coating specs:
A:  Standard
B: P20

['P" indicates a decimal point]
Max. applicable motor oufput

2:  Three-phase 200 VAC OP1: 0.1 kKW
4:  Three-phase 400 VAC !
4P0: 4 kW
230 VAC bemenet
1 x 230 VAC: JZA... BOP1 BOP2 BOP4 BOP7 B1P5
3x230 VAC: JZA... 20P1 20P2 20P4 20P7 21P5 22P2 24P0
Motor Nehéz tizem (HD) 0.12 0.25 0.4 1.1 15 2.2 4.0
kw Normal Gizem (ND) 0.18 0.37 0.55 1.1 2.2 3.0 5.5
Inverter kapacitas 0.3 0.6 1.1 1.9 3.0 4.2 6.7
‘g Névleges kimeneti aram (HD) 0.8 1.6 3.0 5.0 8.0 11.0 17.5
GEJ Névleges kimeneti aram (ND) 1.2 19 35 6.0 9.6 12.0 21.0
¥4 Maximalis fesziiltség bemenettel aranyos: 0 ... 240 VAC
Maximalis frekvenica 400 Hz
@ Bemeneti fesziiltség és
% frekvencia 1/3x200 ... 240 VAC, 50/60 Hz
o
©
= Megengedett 15 ... +10%
g feszilltségingadozéas
% Megengedett frfekvencia +506
T ingadozas
A teljesitményadatok sztandard 4 pélust motorrokon alapulnak
Nehéz tizem (HD) 150% tulterhelési kapacitas 1 percig
Nehéz tizem (ND) 120% tulterhelési kapacitas 1 percig
400 VAC bemenet
3 x 400 VAC: JZA... 40P2 40P4 40P7 41P5 42P2 43P0 44P0
Motor Nehéz tizem (HD) 0.37 0.55 11 15 2.2 3.0 4.0
kw Normal izem (ND) 0.37 0.75 1.5 2.2 3.0 4.0 55
Inverter kapacitas 0.9 14 2.6 3.7 4.2 55 7.2
‘g Névleges kimeneti aram (HD) 1.2 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2
GEJ Névleges kimeneti aram (ND) 1.2 2.1 4.1 5.4 6.9 8.8 111
¥4 Maximalis fesziiltség bemenettel aranyos: 0 ... 480 VAC
Maximalis frekvenica 400 Hz
8 EEmEnE 2N S 3% 380 ... 480 VAC, 50/60 Hz
] frekvencia
o
©
has Megengedett 15 ... +10%
g feszilltségingadozéas
% Megengedett frfekvencia +506
T ingadozas

A teljesitményadatok sztandard 4 pélust motorrokon alapulnak

Nehéz tizem (HD) 150% tulterhelési kapacitas 1 percig
Nehéz tizem (ND) 120% tulterhelési kapacitas 1 percig



OMmRrRON

Miszaki adatok

Altalanos m (iszaki adatok

Model: JZA

Mszak iadatok

Szabélyozasi médok

Szinuszhullam( PWM-szabdalyozas - fesziltség/frekvencia vezérlés

Kimeneti
frekvenciatartomany

0,1..400 Hz

Frekvenciapontossag

Digitalis parancs esetén: +0,01% (-10..+50 T)
Analég parancs esetén: +0,1% (25 +10 T)

Rezgés

¥ | Frekvenciabeallitas Digitalis parancs esetén: 0,01 Hz (<100 Hz), 0,1 Hz (>100 Hz)
© | felbontasa Analdg parancs esetén: a maximdlis frekvencia 1/1000-ed része
E, K|mene}| frekvencia 0,01 Hz
-7 |_felbontasa
w 5 . Nehéz tizem( méd: 1 percig a névleges kimeneti &ram 150%-a
& | Tulterhelhetéség - P - . ] .
N Normal Gizemi{ mdd: 1 percig a névleges kimeneti aram 120%-a
> | Frekvencia alapjel 0-10V (20 kQ), 4 — 20 mA (250 Q), 0 — 20 mA (250 Q)
megadasa tarolt frekvenciaértékek
Rovid ideig tart6 atlagos lassitasi nyomaték: 150% (1,5 kW-ig), 100% (1,5 kW esetén), 50% (2,2 kW esetén)
Fékezési nyomaték 20% (nagyobb méret esetén)
Folyamatos regenerativ nyomaték: kb. 20% (kiegészit6 fékellenallassal 125%, 10%ED, 10 s, féktranzisztor beépitve)
U/f karakterisztika Lehetéség van tetszéleges U/f gorbe programozasara
A kovetkez6 bemeneti jelek valaszthatok (5 optocsatolt bemenet): Elére-/hatramenet (3 vezetékes inditas), hibatorlés,
. kiils6 hiba (NO/NC érintkez6bemenet), tarolt alapjel(ek) kivalasztasa, kiszémenet, fel/lefutasi idé valasztasa,
Bemeneti jelek e < o . . e ilea ) Y 14
kilsé retesz, sebességkeresési parancs, gyorsit/lassit parancs, fel/lefutas tiltasa, helyi vezérlés/tavvezérlés
atkapcsolas, kommunikacié/tavvezérlés atkapcsolas, vészledllitas, vészledllitasi riasztas, onellenérzés
A kovetkezo kimeneti jelek valaszthatok (NO/NC relékimenet, 2 optocsatolt kimenet): Hiba, futas, nulla sebesség,
. - egyezd sebesség, frekvenciaérzékelés (kimeneti frekvencia <= vagy => bedllitott érték), tilnyomaték érzékelése,
x | Kimeneti jelek S P R Al . P PP e Atra ik
© kulsé retesz aktiv, mikoédési mod, frekvenciavalt lizemkész, fesziltségcsokkenés érzékelése, futas hatra iranyban,
-g sebességkeresés aktiv, adatkimenet a kommunikacion keresztil.
I automatikus nyomatékkiemelés a teljes tartomanyban, szlipkompenzécio, 9 tarolhatd, sebességérték, sebességkeresés
Funkciok Ujrainditas pillanatnyi &ramkimaradas utan, egyenaramu fékezés leallitaskor/inditaskor, kiilsé frekvencia
alapjel erésités/eltolas, MEMOBUS/Modbus kommunikacio (opcionalis), tdinyomaték érzékelése, S-gorbe, frekvencia
fels6/alsé hatarértékének bedllitasa kitilthatd frekvenciasavok, tobb valaszthaté fel/lefutasi id6, fel/llefutas tiltdsa
Analég bemenetek 1 anal6g bemenet, 0 — 10 V, 4 — 20 mA, 0 — 20 mA
Felllefutési id6 0,01 — 6000 s
Kijelzé 7 szegmenses kijelzé (frekvencia, aram stb.) Hiba- és allapotjelzé LED-ek
Motortulterhelés-védelem Elektronikus hékioldd
Pillanatnyi talaram A frekvenciavalté névleges aramanak kb. 250%-anal a motor ledll
Talterhelés Nehéz tizemii méd: A frekvenciavalté névleges kimeneti araméanak 1 percig tartdé 150%-o0s értéke utan a motor leéll
Normal Gizemi{ mad: A frekvenciavalté névleges kimeneti aramanak 1 percig tarté6 120%-os értéke utan a motor leall
f_: Talfesziltség A motor ledll, ha a f6aramkor egyenfesziltségl része meghaladja a 410 V-ot (200 V-os frekvenviavaltonal) ill.
%’ a 820 V-ot (400 V-os frekvenciavaltonal)
2 Feszilltségcsokkenés A motor ledll, ha a f6aramkor egyenfesziltségl része 190 V (200 V-os frekvenciavalténal) ill. 380 V (400 V-os
£ frekvenciavaltonal) ala csokken (az egyfazisu tipusoknal kb. 150 V vagy ennél kisebb fesziiltség esetén)
g Pi .. . . A kovetkezok valaszthatok: nincs kezelve (15 ms vagy hosszabb aramkimaradés esetén leall), folyamatos miikodés
D illanatnyi &ramkimaradéas L . . . . e
> kb. 0,5 s vagy rovidebb aramkimaradas esetén, folyamatos mikodés
Hitéborda tilmelegedése Termisztorral védve
Megrekedés elleni védelem Megrekedés elleni védelem felfutas/lefutas és allandé sebességli miikodés kozben
Foldzarlat Elektronikus aramkorrel védve (kb. a névleges kimeneti &ram 250%-anal |ép miikédésbe)
Téapfesziltség jelzése Jelzés, amig a féaramkor fesziltsége el nem éri az 50 V-os értéket.
o Védettség IP20, NEMA1
% Hiités 200V, 0,75 kW és nagyobb teljesitmény tipusok illetve
5 400V, 1,5 kW és nagyobb teljesitmény tipusok: hitéventilatorral, egyéb tipusok: 6nhiitéssel
f_} Kdrnyezeti paratartalom Legfeljebb 95%-os relativ paratartalom (paralecsapédas nélkiil)
% | Tarolasi hémérseklet -20 .. + 60 T (rovid ideig tartd h émérséklet a szallitas soran)
© | Felszerelés Beltéri (korroziv gazoktél, portdl stb. mentes helyen)
? Tengerszint feletti magassag | Max. 1000 m
2 Legfeliebb 1 g a 10 Hz-t6l kezd6d6 és 20 Hz-et el nem éré tartomanyban, legfeljebb 0,65 g a 20 — 50 Hz-es

tartomanyban
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IP 20 védettség G, 0.1 — 4.0 kW

1. forma 2. forma
D2 -
vl D2
1 | ;ﬁ 1 i ]
kil S 4] 100 o
[ L] o | |HH i}
il ]
C I:E L
| sl il
nr ! 1 I
[ [ l &
D1 Q.J__
D D1
D
— Tipikus motor Inverter Méretek [mm]
Feszlltégszint | opesitmény | modeldzA | "™ w1 | A1 | W | H D | o | H2 | DL | D2 | Tomeg
0.12 BOP1 0.6
0.25 BOP2 1 56 68 76 3 67.5 67.5 0.6
1x 230 VAC 0.55 BOP4 118 128 118 5 38.5 109.5 1.0
1.1 BOP7 137.5 5 129 1.7
1.5 B1P5 2 96 108 154 58 145.5 1.8
0.12 20P1 0.6
0.25 20P2 L " o 76 3 6.5 67.5 06
0.55 20P4 108 385 99.5 0.9
3x230 VAC 1.1 20P7 118 128 128 5 ’ 119.5 1.1
1.5 21P5 129 5 120.5 1.7
2.2 22P2 2 96 108 137.5 58 129 1.7
4.0 24P0 128 140 143 65 134.5 2.4
0.37 40P2 81 10 72.5 1.0
0.55 40P4 99 28 90.5 1.2
1.1 40P7 96 108 137 129 1.7
3 x400 VAC 1.5 41P5 2 118 128 5 5 58 1.7
2.2 42P2 154 145.5 1.7
3.0 43P0 1.7
4.0 44P0 128 140 143 65 134.5 2.4
Schaffner sz (irék
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Schaffner modell S [l Tomeg KG
A B C D E F G H | J K L
A1000-FIV2010-SE 194 82 50 160 181 62 5.3 M5 25 56 118 M4 0.7
3x230V A1000-FIV2020-SE 169 111 50 135 156 91 55 M5 25 96 118 M4 0.9
A1000-FIV2030-SE 174 114 50 135 161 120 5.3 M5 25 128 118 M4 1.0
1x230V A1000-FIV1010-SE 169 71 45 135 156 51 53 M5 22 56 118 M4 05
A1000-FIV1020-SE 169 111 50 135 156 91 5.3 M5 25 96 118 M4 0.7
A1000-FIV3005-SE 169 111 45 135 156 91 5.3 M5 22 96 118 M4 0.5
3x400V A1000-FIV3010-SE 169 111 45 135 156 91 5.3 M5 22 96 118 M4 0.75
A1000-FIV3020-SE 174 144 50 135 161 120 5 M5 25 128 118 M4 1.0
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Rasmi sz lirék

. Méretek [mm] .
Rasmi modell W 0 L X v v Tomeg KG
A1000-FIV2010-RE 82 50 194 181 62 M4 0.8
3x230V A1000-FIV2020-RE 111 50 194 181 62 M4 1.1
A1000-FIV2030-RE 114 50 174 161 120 M4 1.3
1x230V A1000-FIV1010-RE 71 45 169 156 51 M4 0.6
A1000-FIV1020-RE 111 50 169 156 91 M4 1.0
A1000-FIV3005-RE 111 45 169 156 91 M4 1.1
3x400V A1000-FIV3010-RE 111 45 169 156 91 M4 1.1
A1000-FIV3020-RE 144 50 174 161 120 M4 1.3
Kimeneti fojtok
r X 1
,_1— [+] o
WY em
| e i
f L {
1
Tipus Atmérd Motor Méretek Témeg
[mm] [kw] L W H X Y [ka]
A1000-FEV2102-RE 21 <22 85 22 46 70 - 0.1
A1000-FEV2515-RE 25 <15 105 25 62 90 - 0.2
Fékellenallas méretek
A1000-REJOK15xxx A1000-REJOK10xxx
— // /
27 105
| /

36—

S
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DIN-sinre rogzithet 6 szerel 6keret

EZZ08122A EZZ08122B
68
56 ) B 108
52 Ll 9% o
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© = . © H ©
g 28 E S-!E 82
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= = = @ =
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] IS u Sy
o M Oldalnézet ] m
=2 (minden egységnél 2
azonos)
EZZ08122C
140 ;
| 128 ) ‘
I
i -
) 4
= g =
v L L nﬂu il
A Le— Jor B
=7 .
] Négy, M4
Inverter JZA Rogzitékeret
20P1/20P2/20P4 | 20P7 EZZ08122A
3x230 VAC 21P5/22P2 EZZ708122B
24P0 EZZ708122C
BOP1/B0OP2 / BOP4 EZZ08122A
1x230 VAC BOP7 / B1P5 EZ708122B
40P2 / 40P4 / 40P7 | 41P5 / 42P2 EZZ708122B
3% 400 VAC 43P0 / 44P0 EZZ708122C
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Telepités

Alapbekotések
Terminals +1, +2,—, B1, and B2 -
are for connecling options. %= machor "‘:2}
Never connect power supply (option) f::1 > Thermal relay Braking resistor
lines to these terminals. 3 o Vg {option) & tinn% Mator
<O> Jumper | AT h oo PP ,
; 2MCCB L [ | FU Couoling fan
For single phase 200 V X MLy 11 DD S r @
power supply, use +2 + - 81 8o
R/L1 and S/L2. 81
|l 11
IMica MC J1000
Three phES’e R_I"L']—(Hh'r - " ! i R/L1
power supply g/ 2 | - ' in circui
o oy _.5-:,.» - i gLz Main circuit
TILB—DS L : o T/L3 . i
R s i Control circuit WIT3
et 1 <45 o
[ 1! Forward runfstop’ 1 | S11 1 QZ_ i =
lamces THRX oFf on MC i/ A [ o il
— [.’_’"LD]"' : i %#71% Ground ~
: = SAl || 1 Reverse un/stop , 21 — 10 §2 or less (400 V class)
| MG il : il | & -1 [Option unit 100 £ or less (200 V class)
l ceme THEX | [External fault 1 | ] 31 _ [1&92%] Lconnector
| o] W | I =01 =1 3 o1
| Thermal relay for | 1|Fault reset L hsat iE3=4 D swilen <1 Digial cutput
! mator cooling fan | : Multi-step | ; T " 'V 250 Vac, 10 mAto 1 A
| TRX | i 1speed 1 : I T ‘ZD ;’id?l “’nr_”"“ to. 34
: MG | 1ymain/aux switch | |q S5 — LBYR] (default setting)
I - =
: At : I +24V 8mA <6>
I f__\l T_’R___}i- ] 1 | s T T T e _‘\
b — - @O - - Kk ! ! Fault
CO ok ey : | C MR |
\ J'_ ) : [
b o e o s e o
r | | ~MB| :
- s r | |
Digital inputs ! ———— 124V |
(default setting), <5> 1 Sink | | ' ME )
. DIP e N ] ————
: gc switch S3 'Source| |
—
4 /7 Shield ground
: =/ terminal
B —
r Frra
S S i i e e s s 5
Ilf 5 I b i e ~
| +y Setting power supply 1 | Analog monitor 1
| +10.5max. 20 mA | ! >_AM L _ £ _ 4+ output :
| | I
Main speed | A1 01to ”UDV {i[];%) j : { *~-|!" 0to+10vde !
fraquency : (0)4 to 20 mA (2500) | | AC | -1~ (2mA) <7> |
reference, —1 | Mo MBS e T -
Multi-function ! AC :
. ! — Monitar
programmable | p 1 i
————————————— - outpu
Y

LY [
—L_Lshielded line %A:twisted—pair shielded line

© main circuit terminal © control terminal
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Féaramkor

Csatlakoz6

Megnevezés

Funkcié

R/L1, S/IL2, T/L3

Féaramkoribetaplalas

marad

Féaramkor betaplalas. Egyfazisu (1x230 VAC ) készilék esetében kosse a
fazist az R/L1pontra a nullavezet6t pedig az S/L2 pontra. T/L3 szabadon

UIT1, VIT2, WIT3

Motorkimenet

Motor bekotési pontok

B1, B2 Fékellenallas bekotési pont Fékcsopper kimeneti pont a fékellenallas bekotésére
+2, +1 DC fojt6 bekdtési pont DC fojté bekotése elétt tavolitsa el a gyari rovizarat
+1, - DC kori kivezetés DC busz kivezetés, DC betaplalashoz, vagy DC buszok 6sszkotéséhez
Foldelés Foldelési pont, melynek bekdtési elbirasait be kell tartani
Vezérl 6-aramkor
Tipus Csatlakoz6 Megnevezés Funkcié Jelszint
S1 Multifunkcioés bemenet 1 Gyaéri bedllitas: elére start/stop
S2 Multifunkciés bemenet 2 Gyéri bedllitds: hatra start/stop 24 VDC, 8
Digitalis S3 Multifunkciés bemenet 3 Gyari bedllitas: kilsé hiba zar6 (N.O.) alvartTrllﬁyusan
bemenet S4 Multifunkciés bemenet 4 Gyari beallitas: hibatorlés glevélasztott
S5 Multifunkcioés bemenet 5 Gyaéri bedllitas: belsé alapjel 1BIT optocsatold
SC Multlfukn_!«:_!os bemenetek Digitalis vezérlébemenetek kdz0s pontja
0z0s pontja
FS Talpfeszultseg +10 VDC, maximum 20 mA
analégbemenethez
Analog Fesziltség vagye?égmtgggL%gz bemenet alapjel 0-10VDC
bemenet FR1 Analog alapjel bemenet 0 - 10 VDC, 20 kOhm, felbontéas = 1/1000 2 58 mﬁ
4 -20mA, 0 - 20 mA, 250 Ohm, felbontas = 1/500
FC Analég bemenet kdzos Analég bemenet nulla potencial, +10 VDC nulla
pontja pontja
o MA Zaroérintkez6 250 VAC, 1
E'g'ta"s MB Bontéérintkezd Gyari bedllitas: hibajelzés A
imenet k6255 bont 30VDC, 1A
MC Relé kdzds pontja )
. . . Gyari bedllitas: kimeneti frekvenciaval aranyos
Analég AM Analég monitor kimenet Kimenet (0 - 10VDC),
kimenet AC Analog klme_net kozos Analég kimenet nulla potencial
pontja
A E 2mm
! c| t
W] | = —T:_—J—- &
SIarE il j’l‘IF i
s I | L \
2a || =
€ ailm D
HUH| L {
1 /
il ]

A- Line up the tops of the drives.

B- 30 mm minimum.

C - 100 m minimum

D - Airflow direction
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Teljesitmény veszteség

3 x 230 VAC
Inverter modell JZA 20P1 20P2 20P4 20P7 21P5 22P2 24P0
Inverter kapacitas [KVA] 0.3 0.6 11 1.9 3.0 4.2 6.7
Néveleges kimeneti aram nehéz tizem (HD) 0.8 1.6 3 5 8 11 17.5
Néveleges kimeneti aram normal Gizem (ND) 1.2 1.9 35 6.0 9.6 12.0 21.0
5 : H{itébordan 4.3 7.9 16.1 27.4 54.8 70.7 110.5
Ho"esf\tzlseg HD Készilléken belil 7.3 8.8 115 15.9 238 30.0 433
Osszes veszteség 11.6 16.7 27.7 43.3 78.6 100.6 153.8
) . Hiitbordan 47 7.2 14.0 35.6 48.6 57.9 93.3
H°Vesmfeg ND Készilléken belul 7.9 9.4 13.4 16.9 25.0 296 45.0
Osszes veszteség 12.6 16.6 28.5 43.1 73.6 87.5 138.2
Hitési maéd sajat hités ventilator hiités
1x 230 VAC
Inverter modell JZA BOP1 BOP2 BOP4 BOP7 B1P5
Inverter kapacitas [kVA] 0.3 0.6 11 1.9 3.0
Néveleges kimeneti aram nehéz tizem (HD) 0.8 1.6 3 5 8
Néveleges kimeneti &ram normal tizem (ND) 1.2 19 35 6.0 9.6
5 ’ Hiitébordan 4.3 7.9 16.1 425 54.8
H°Vesmfeg HD Készilléken belul 7.4 8.9 115 19.0 25.9
Osszes veszteség 11.7 16.7 27.7 61.5 80.7
. 5 H{itbordan 47 7.2 15.1 26.2 48.6
Ho"esf\tzlseg ND Készilléken belil 8.4 9.6 143 208 29.0
Osszes veszteség 13.1 16.8 28.3 56.5 77.6
Hitési maéd sajat hités ventilator hiités
3 x 400 VAC
Inverter modell JZA 40P2 40P4 40P7 41P5 42P2 43P0 44P0
Inverter kapacitas [kVA] 0.9 1.4 2.6 3.7 4.2 5.5 7.2
Néveleges kimeneti aram nehéz (izem (HD) 1.2 1.8 3.4 4.8 5.5 7.2 9.2
Néveleges kimeneti aram normal tizem (ND) 1.2 21 4.1 5.4 6.9 8.8 11.1
) ] Hiitébordan 19.2 28.9 42.3 70.7 81.0 84.6 107.2
Ho"esf\tzlseg HD Készilléken belil 114 14.9 17.9 262 307 32.9 415
Osszes veszteség 30.6 43.7 60.2 96.9 111.7 117.5 148.7
5 5 Hitbordan 8.2 15.5 26.4 37.5 49.7 55.7 71.9
Ho"esf\tzlseg ND Készilléken beldl 9.2 131 15.8 200 263 294 | 436
Osszes veszteség 17.4 28.6 42.2 57.5 76.0 85.1 1155
Hitési maéd sajat hités ventilator hiités
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Fékellenallas bekotése

AC fojto

DC fojto

Thermal
relay DW Braking resistor
Power l\
supply MCCB MC B1 82
/‘ X e—— — Q) RIL1
i | |
::_\—/ K-8 L ——— Q) §/l2 Wt G .
s A Y
R R R VT2 @ [Motor
i ——— 17 WITBg —
’ THRX OFF ON  MC | |
| IT”J'_EQ—,T ! Jz
i il
| MC |
i - THRX | |
| e |
1 I X |
i | Thermal relay switch for !
| | external braking resistor !
| MC TX |
I P omm | !
! :
! v v TRX ~ |
L______RATARTB_[T] |
Fault contact
AC reactor JZ
Power supply MCCB u - X RIL1A
Y~ !
< v Vv YN SIL2
B 3 w Z TA3
RN Y ®
1/3x200VAC 3 x400 VAC
" L Aramérték Induktivitas . o Aramérték Induktivitas
Tipikus motor teljesitmény [kW] Al [mH] Tipikus motor teljesitmény [kW] Al [mH]
0.12 2.0 2.0 0.37 1.3 18.0
0.25 2.0 2.0 0.55 1.3 18.0
0.55 25 4.2 1.1 25 8.4
1.1 5 2.1 1.5 5 4.2
1.5 10 1.1 2.2 7.5 3.6
2.2 15 0.71 3.0 10 2.2
4.0 20 0.53 4.0 10 2.2
Jz
Power MCCB
supply
P RIL1 .
o : S/L2
[ — I (&)
LS T3
/\/_fY\ ®
+1 © +2
DC reactor
1/3x200VAC 3 x 400 VAC
- o Aramérték Induktivitas - o Aramérték Induktivitas
Tipikus motor teljesitmény [kW] Al [mH] Tipikus motor teljesitmény [kW] Al [mH]
0.12 0.37
0.25 0.55 3.2 28
0.55 54 8 1.1
1.1 1.5
15 52 5.7 11
2.2 18 3 3.0
4.0 4.0 12 6.3
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Rendelési informaciok

Power

Supply @
e /@ RS232 Communications cable with PC
|
MCCB |
| ® ® @
l__ RJ-45/USB  [————L{T] USE Cable CX-Drive
| Adapter CX-One
AC Reactor : @ N
| & i Remote Operator [ | LED Remote
@ _____ /Q Extansion Cable oMo Operator
Filter @
Communication Unit
J1000 ’ @ ;
Mounting Accesories
Choke  FAY '\ _ @
—: e ~=——1) Braking Resistor
|
Motor Y
L % DC Reactor
Ground
J1000
Méretezés Modell
Nehéz tizem (HD) Normal Uzem (ND) Alaptipus
0.12 0.8 1.18 0.8 JZABOP1BAA
0.25 1.6 0.37 1.6 JZABOP2BAA
1x 230 VAC 0.55 3.0 0.75 35 JZABOP4BAA
11 5.0 1.1 6.0 JZABOP7BAA
15 8.0 2.2 9.6 JZAB1P5BAA
0.12 0.8 1.18 0.8 JZA20P1BAA
0.25 1.6 0.37 1.6 JZA20P2BAA
0.55 3.0 0.75 35 JZA20P4BAA
3x 230 VAC 11 5.0 1.1 6.0 JZA20P7BAA
15 8.0 2.2 9.6 JZA21P5BAA
2.2 11.0 3.0 12.0 JZA22P2BAA
4.0 17.5 55 21.0 JZA24P0OBAA
0.37 1.2 0.37 1.2 JZA40P2BAA
0.55 1.8 0.75 2.1 JZA40P4BAA
11 3.4 1.5 4.1 JZA40P7BAA
3x400 VAC 15 4.8 2.2 54 JZA41P5BAA
2.2 55 3.0 6.9 JZA42P2BAA
3.0 7.2 4.0 8.8 JZA43P0OBAA
4.0 9.2 55 11.1 JZA44P0OBAA

11



OMRON
1 halézati sz Grok

Inverter Schaffner sziiré Rasmi sz(iré
Feszilltségszint Modell JZA RFI sziiré Névleges a&ram | Tomeg RFI sziiré Névleges a&ram | Tomeg
20P1/20P2/20P4 /20P7 | A1000-FIV2010-SE 10 0.7 A1000-FIV2010-RE 10 0.8
3x230 VAC 21P5/22P2 A1000-FIV2020-SE 20 0.9 A1000-FIV2020-RE 20 11
24P0 A1000-FIV2030-SE 30 1.0 A1000-FIV2030-RE 30 1.3
1 x 230 VAC BOP1/BOP2 / BOP4 A1000-FIV1010-SE 10 0.5 A1000-FIV1010-RE 10 0.6
BOP7 /B1P5 A1000-FIV1020-SE 20 0.7 A1000-FIV1020-RE 20 1.0
40P2 / 40P4 A1000-FIV3005-SE 5 0.5 A1000-FIV3005-RE 5 1.1
3x400V 40P7 / 41P5 | 42P2 | 43P0 A1000-FIV3010-SE 10 0.75 A1000-FIV3010-RE 10 11
44P0 A1000-FIV3020-SE 15 1.0 A1000-FIV3020-RE 20 13
Motor fojté
Tipus Atméré [mm] Leiras
A1000-FEV2102-RE 21 Ajanlott 0.1 - 2.2 kW motorokhoz
A1000-FEV2515-RE 25 Ajanlott 3.0 - 15.0 kW motorokhoz

2 Kommunikacios kartyak

Jelleg Tipus Leirés Funkcio
S1-232/1C RS 232 kommunikacios csatolo R o ocy. 21010, keszUek
©
g SI1232/3 Csatolé LED -es kihelyezhets kijelz6hoz IVOP-182 kdhelyezhetd panel csatiakoziatésahoz szilkséges
[%2]
§ SI-485/J RS422 | 485 kommunikaciés csatol6 MEMOBUS/Mordbus kommunikaciehoz szikséges RS422 /485
Al-V3/d Potenciométer opci6 Alapjelbedllitashoz hasznalhaté potenciométer analég bementre

3 Tartozékok

Jelleg Tipus Leirés Funkcio
? % E JVOP182 LED -es kihelyezhet kijelzé Kihelyezheté LED klj_elzo paranle’tgrrlrr]]asolaQ lehetéséggel,
8 8 & maximum 3 m kébelhossz
i2e A1000-CAVOP300-EE Kihelyez6 kabel LED kijelzéhoz 3 méter hosszu kabel kihelyezheté LED kijelz6hoz.
© USB / RS232 atalakito, PC csatlakoztatashoz.
N JVOP-181 USB atalakito és kabel Paramétermasolasi funkcié integralva. S1-232/JC opcio
3 sziilkséges a hasznalatdhoz
[
(] , z .- 2
v LA RS232 kabel PC csatlakoztatdshoz. SI-232/JC sziikséges.
¥4 - .
A1000-CAVPC232-EE PC csatlakoz6 kabel SUB-D9 csatlakozé a PC oldalon

4 Szamitdgépes szoftverek

Jelleg Tipus Leirés Funkcié

Szoftver a frekvenciavaltok és szervorendszerek atfogd

CX-Drive Szamitégépes programcsoma X 2 . . P
gepes prog 9 paraméterezéséhez és monitorozasadhoz

PLC rendszerek, hajtasok, terminalok, érzékeldk, stb atfogd
szoftvercsomagja

Szoftver

CX-One Szamitégépes programcsomag

12
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5 Fékegységek, fékellenallasok

Inverter modell JZA - oy . Fékez6
S Megengedett min. . Ellenallas | Szukséges 2
Fsziltsé Motor [kW! Jan Tipus nyomaték
Y bW ™5 tazis 1 fazis elinallas 3 [Ohm) o | Mo
0.12 20P1 BOP1
300 A1000-REJOK15400-1E 400 1
0.25 20P2 BOP2 220
0.55 20P4 BOP4 200 A1000-REJOK15200-1E 200 1
230 VAC 1.1 20P7 BOP7 120 125
1.5 21P5 B1P5 60 A1000-REJOK15100-1E 100 1
2.2 22P2 - A1000-REJOK15070-1E 70 1 120
4.0 24P0 - 32 A1000-REJOK15062-1E 62 1 100
0.37 40P2 - 750 230
0.55 40P4 - A1000-REJOK15750-1E 750 1
1.1 40P7 - 510 130
400 VAC 1.5 41P5 - 240 A1000-REJOK15400-1E 400 1 125
2.2 42P2 - 200 A1000-REJOK15300-1E 300 1 115
3.0 43P0 -
100 A1000-REJOK15400-1E 400 2 105
4.0 44P0 -
6 Szerelési tartozékok
Jelleg Tipus Leiras Alkalmazhat6 inverterek
20P1/20P2/ 20P4 | 20P7
E2208122A BOP1/ BOP2 / BOP4
) 21P5 / 22P2
& EZ708122B . R " " BOP7 / B1P5
é’ DIN-sinre régzitheté szerelékeret 40P2 | 40P4 | 40P7 | 41P5 | 42P2
[a)
24P0
EZ708122C B2P2
44P0
20P1/20P2
3 100-034-075 BOP1/ BOP2
(%]
Yy 20P4
N
g 100-034-076 BOP4
4]
% 100-034-077 20P7
= 100-034-078 40P2
=
i 100-034-079 Kiegészité szerelékeret, amellyel az inverter 21P§1/P252P2
S -034- o o ) 2 -
g hitébordéaja a szekrényen kivilre kerl 41P5 | 42P2 | 43P0
é 24P0
n 100-034-080 B2P2
g 44P0
=-§ 100-036-357 B4PO
S BOP7
I -036-
100-036-418 40P4 | 40P7

A termékfejlesztések kdvetkeztében el6fordulé adatvaltoztatdsok jogéat fenntartjuk

Katalogus: I81E-HU-01

Minden feltlintetett méret miliméterben értendo.
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